GPS Speed Module GPSM2-3 (generator signilu rychlosti)
Systém obsahuje nasledujici ¢asti:

- Elektronicka jednotka (1)

- GPSM kabel (2)

- Vypichovék pini (3)

- Oboustranné samolepky (4a) (4b) pro ptilepeni elektronické jednotky

- Ptisluenstvi pro instalaci (5)

Popis funkce

GPS SPEED MODUL je urcen pro generovani analogového signalu rychlosti, pokud tento neni dostupny
pfimo ve vozidle. VyuzZiva signal GPS satelitl. Detekovana rychlost vozidla je nasledné prevedena na analogovy
signal.
Zatizeni je vhodné pro pouZiti s pfednimi parkovacimi senzory pro jejich automatickou deaktivaci (pokud neni
analogovy signal rychlosti ve vozidle dostupny). Zatizeni miiZe téZ byt pouZito pro riizné jiné aplikace vyZadujici
analogovy signdl rychlosti. Signal rychlosti je generovan pokud se zatizeni pohybuje rychlosti Skm/h a vice.
PORT A: Spinany vystup. Vystup je pfipojen na kostru pokud se zatizeni pohybuje rychleji nez 15 km/h.
(Vystup miize naptiklad uzamknout dvefe jedouctho vozidla).
PORT B: Analogovy signal rychlosti (naptiklad pro automatickou deaktivaci piednich parkovacich senzori).

Zapnuté zafizeni pracuje ve dvou reZimech:
- Zapnuté napajeni — Cervend LED sviti — zatizeni vyhledava signdl z dostupnych GPS sateliti (studeny
start po nékolika hodinach — az 30 sec., teply start — pFiblizn& [ sec.).
- PrFipraven — ¢ervend LED a zelend LED sviti — zatizeni ptijima signél z GPS satelitll — signal rychlosti
je dostupny.

Postup instalace

- Pro spravnou funkci potfebuje zatizeni pfijimat GPS signal. Zafizeni musi byt instalovano v interiéru
vozidla ve spravné poloze (pod plastovou palubni deskou, na pFistrojové desce...). Diilezité je, aby
zafizeni mélo alespoii ¢aste¢ny vyhled na oblohu (GPS signal mdiZe prochazet sklem, nebo plastem,
nikoli ale kovem).

- Zapojeni vodi¢h ve vozidle: ¢erno/modry vodi¢ ptipojit k signalu +15 zapnuté zapalovani; hnédy vodié
pripojit ke kostie vozidla (GND); ¢erno/Zluty vodi& je vystupni signal rychlosti.

- PFipojeni zaFizeni k parkovacim systtmim KBSS-2FD, KBSS-4FD, KBSS-6D, KBSS-8D:
Vyjmuti pinu: je nutné vyjmout vodi¢ signalu rychlosti z kabelového svazku parkovacich senzorii
(pos.16 v konektoru) — pouZijte vypichovak pinti (3).

Nasledujici krok — zapojeni vodi¢d GPSM (2) do konektoru parkovacich senzori:
Cerno/Zluty vodié pos.16
Cerno/modry vodié pos.13
Hnédy vodi¢ pos.1
konektor B jednotky GPSM (1)

- Pfi instalaci GPSM jednotky dodrZujte smérovou orientaci tak, jak je uvedeno na zatizeni (nalepka ,,TO
THE SKY*“ SMEREM K OBLOZE).

- Pfed findlnim upevnénim GPSM jednotky ovéfte kvalitu p#{jmu GPS signalu (¢ervend a zelena LED
sviti).

Technicka specifikace

Napajeci napéti 10,8-15V

Proudova spotieba max. 100 mA

Rozsah pracovnich teplot -20 —+65 °C

Port A:

Rychlost od 0 km/h do 15 km/h spinany vystup 12V
Rychlost 15 km/h a vice spinany vystup 0V

Pokud rychlost poklesne zpét pod 15 km/h spinany vystup zpét 12V
Spinany vystup je pouze logicky — bez vystupniho proudu (otevieny kolektor).
Port B:

Frekvence vystupniho signlu odpovida 3 pulsy/m; duty cycle 50%
Amplituda vystupniho signalu rychlosti min. 10V (napéjeni 12V)
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